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(54) POIGNEE D'OUVRANT DE VEHICULE AUTOMOBILE COMPORTANT UN ELEMENT DE PREHENSION MONTE 
PIVOTANT AUTOUR DE DEUX AXES DISTINCTS. 

tL'invention concerne une poignee d'ouvrant de vehi- 
automoblle, du type comportant un element de prehen- 
sion (36) qui s'etend du cote exteme d'un panneau de 
carrosserie (1 2) et qui est articule sur un support de poignee 
(14), autour d'un premier axe, de maniere a pivoter vers 
I'exterieur entre une position de repos et une position 
d'ouverture, 

caracteris6e en ce que I'element de prehension est sus- 
ceptible d'etre deplace en rotation de I'exterieur vers I'inte- 
rieur, sensiblement autour d'un second axe de rotation (A4), 
depuis sa position de repos jusqu'a une position de commu- 
tation dans laquelle il actionne un organe de commutation 
(35), et en ce qu'il est prevu des moyens de rappel Slastique 
qui tendent a ramener I'element de prehension (36) de sa 
position de commutation vers sa position de repos. 
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L'invention concerne une p'bignee d'ouvrant de vehicule 
automobile comportant un element de prehension a double 
fonction monte pivotant autour de deux axes d'articulation 
distincts. 

5 L'invention se rapporte plus particulierement a une 

poignee d'ouvrant de vehicule automobile, du type comportant 
un element de prehension qui s'etend du cote externe d'un 
panneau de carrosserie et qui est articule sur un support de 
poignee, autour d'un premier axe sensiblement parallele au 
10 plan du panneau de carrosserie, de maniere a pivoter vers 
I'exterieur entre une position de repos et une position 
d'ouverture dans laquelle il commande i'ouverture d'une 
serrure de I'ouvrant. 

L'invention trouvera plus particulierement a s'appliquer 
15 dans le cadre des systemes de securite pour vehicule 
automobile dans lesquels la condamnation et la decondam- 
nation de la serrure de I'ouvrant sont gerees par une unite 
centrale d'antivol qui, pour autoriser un tel deverrouillage ou 
un tel verrouillage, procede a une interrogation a distance d'un 
20 badge d'identification porte par I'utilisateur. 

Un tel systeme de securite est par exemple decrit dans 
le document EP-A-0.218.251 . 

Dans le dispositif decrit dans ce document, la sequence 
d'authentification est declenchee par I'utilisateur lorsqu'il 
25 manipule I'element de prehension de la poignee. L'element de 
prehension agit alors sur un commutateur electrique. Dans ce 
document, il est notamment prevu que lorsque I'utilisateur tire 
I'element de prehension vers I'exterieur, il declenche le 
deverrouillage de la serrure. Pour proceder au verrouillage de 
30 la serrure, il est prevu que I'utilisateur manoeuvre I'element de 
prehension en sens inverse afin de declencher un second 
commutateur. 
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Dans une teNe conception, dans laquelle le levier de 
' prehension est susceptible d'etre manoeuvre selon le meme 
mouvement mais dans deux sens differents pour provoquer 
deux actions differentes. L'element de prehension est done 

5 amene 3 occuper d'une part une position intermediaire de 
repos et, d'autre part, deux positions extremes opposees dans 
lesquelles il active respectivement Tun ou I'autre des 
commutateurs. 

Or, il est necessaire par ailleurs de prevoir des moyens 

10 de rappel elastique du levier vers sa position de repos a partir 
de chacune de ses positions extremes. Ainsi, dans le cadre 
d'un levier dans lequel les deux positions extremes sont 
obtenues simplement en inversant le sens de manoeuvre du 
levier mais en conservant la meme direction de mouvement, la 

is position intermediaire de repos ne pourrait etre definie qu'en 
tenant compte de Taction antagoniste des deux moyens de 
rappel. 

Une telle solution ne peut etre satisfaisante car la 
position intermediaire de repos ne peut pas alors etre definie 

20 de maniere precise, sauf a utiliser des moyens d'emboitement 
elastique pour maintenir ('element de prehension dans une 
position determinee, ce qui presenterait I'inconvenient 
d f imposer £ I'utilisateur un effort initial important pour degager 
Telement de prehension de sa position de repos intermediaire 

25 en vue de Temmener vers Tune ou 1'autre de ses positions 
extremes. 

L'invention a done pour objet de proposer une nouvelle 
conception de poignee d'ouvrant de vehicule automobile dans 
laquelle l'element de prehension peut etre manoeuvre selon 
30 deux mouvements differents pour exercer deux fonctions 
differentes, ces deux mouvements se faisant chacun a partir 
d'une meme position de repos intermediate stable et definie. 
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Dans ce but, I'invention propose^une poignee d'ouvrant 
de vehicule automobile, du type comportant un element de 
prehension qui s'etend du cote externe d'un panneau de 
carrosserie et qui est articule sur un support de poign6e, 

5 autour d'un premier axe, de maniere a pivoter vers I'exterieur 
entre une position de repos et une position d'ouverture dans 
laquelle il commande I'ouverture d'une serrure de I'ouvrant, 
caracterisee en ce que Tel§ment de prehension est susceptible 
d'etre deplac6 en rotation de I'exterieur vers I'interieur, 

io sensiblement autour d'un second axe de rotation, depuis sa 
position de repos jusqu'a une position de commutation dans 
laquelle il actionne un organe de commutation, et en ce qu ! il 
est prevu des moyens de rappel elastique qui tendent a 
ramener I'element de prehension de sa position de 

15 commutation vers sa position de repos. 

Selon d'autres caracteristiques de I'invention : 

- le second axe de pivotement de I'element de 
prehension est defini par la cooperation d'une surface de 
I'element de prehension avec une surface compI6mentaire fixe, 

20 les deux surfaces etant en appui Tune contre I'autre lorsque 
I'element de prehension est en position de repos ; 

- I'element de prehension est un levier qui est articule 
sur le support entre ses positions de repos et d'ouverture par 
une premiere extremite d'articulation, sa seconde extremite 

25 opposee commandant I'ouverture de la serrure, et la premiere 
extremite du levier est susceptible d'etre deplacee 
transversalement vers Tinterieur, par pivotement du levier 
sensiblement autour d'un axe situe a proximite de I'extremite 
oppos6e, depuis une position de repos, vers laquelle elle est 

30 rappelee elastiquement, jusqu'a une position d'actionnement 
dans laquelle elle actionne un organe de commutation ; 
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- I'elemem de prehension comporte une palette externe 
et au moins une patte d'accrochage qui s'etend a hnterieur de 
I'ouvrant au travers d'un orifice correspondant du panneau de 
carrosserie et qui est articulee sur le support, et la patte 
d'accrochage comporte une surface d'appui qui, lorsque la 
palette est en position de repos. est en appui contre une 
surface complementaire du support de poignee ; 

- la surface d'appui de la patte d'accrochage est formee 
par un bossage qui coopere avec un creux complementaire du 
support pour definir le second axe d'articulation ; 

- la patte d'accrochage est articulee sur le support par 
une extremite opposee a la palette, et, le long de la patte 
d'accrochage, la surface d'appui est agencee entre la palette 
et I'extremite d'articulation ; 

15 . ia palette comporte au moins deux partes 

d'accrochage paralleles ; 

- le support de poignee comporte une tige d'articulation 
dont I'axe coincide avec le premier axe de rotation de 
I'element de prehension et qui est recue dans une lumiere 

20 formee dans I'element de prehension. 

D'autres caracteristiques et avantages de Invention 
apparaTtront a la lecture de la description detaillee qui suit 
pour la comprehension de laquelle on se reportera aux dessins 
annexes dans lesquels : 

- les figures 1 a 3 illustrent un premier mode de 
realisation d'une poignee selon ('invention dans lequel 
I'element de prehension est illustre respectivement en position 
de repos, en position d'ouverture et en position de 

commutation ; et 

- les figures 4^6 sont des vues similaires a celles des 
figures 1 a 3 illustrant un deuxieme mode de realisation de 
I'invention. 


25 
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On a illustre de manure schematique sur les figures 1 a 
3 un premier mode de realisation de Invention -dans lequel 
(•element de prehension de la poignee est realise sous la 
forme d'un levier de prehension. 
5 La poignee 10 est destinee a etre montee sur un 

panneau exterieur de carrosserie 12 d'un ouvrant de vehicule 
automobile. La poignee 10 comporte pour I'essentiel un 
support de poignee 14, qui est destine a etre fixe du c6te 
interne du panneau 12, et un levier de prehension 16 qui est 
io destine a etre agence du cdte externe d'un panneau 12, tout 
en etant fixe sur le support 14. 

Sur les figures, le support 14 n'est illustre que de 
maniere schematique et incomplete. 

Dans I'exemple de realisation des figures 1 a 3, le levier 
15 de prehension 16 se presente sous la forme d'une barre qui 
s'etend selon une direction longitudinale, horizontal par 
rapport a une orientation conventionnelle du vehicule automo- 
bile, et il est articule sur le support 14 par son extremite avant 
18 autour d'un axe A1 vertical, c'est-a-dire sensiblement 
20 parallele au plan du panneau de carrosserie 12 et perpendi- 
culaire a la direction longitudinale du levier 16. 

Bien entendu, les notions d'horizontale et de verticale 
sont utilisees ici dans le but de simplifier la comprehension de 
la description et ne doivent pas etre concues comme des 
25 limitations de la portee de I'invention, notamment quant a 
I'orientation de la poignee. 

Pour son articulation sur le support 14, I'extremite avant 
18 du levier 16 comporte un element de charniere 20 qui 
s'etend transversalement vers I'interieur, au travers d'une 
o ouverture avant 22 amenagee dans le panneau 12, et qui 
coopere avec un element de charniere du support 14. 
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A son jextremite arriere 24, !e levier de prehension 16 
' compjorte un element de commande 26 qui est destine a j 
s'etendre transversalement vers I'interieur au travers d'une 
ouverture arriere 28 amSnagee dans le panneau 12, de 

5 maniere a pouvoir commander une tringlerie associee £ une 
serrure afin de provoquer I'ouverture de I'ouvrant lorsque 
Tutilisateur manipule le levier de prehension 16 en ecartant 
celui-ci par rapport au plan du panneau 12. 

Pour amener le levier 18 vers sa position d'ouverture, 

10 Tutilisateur doit done introduce sa main entre le panneau de 
carrosserie 12 et une surface de prehension 30 du levier 18 
pour pouvoir tirer celui-ci vers lui, vers I'exterieur par rapport 
au panneau 12. 

Dans Texemple de realisation illustre sur les figures 1 a 

15 3, I'element de charniere 20 agence a I'extremite avant 18 du 
levier 16 est perc6 selon I'axe A1 d'une lumtere 34 qui s'etend 
selon une direction transversale perpendiculaire a la direction 
longitudinale et perpendiculaire au plan du panneau 12. Une 
tige d'articulation 32, d'axe A1 et solidaire du support 14 de la 

20 poign6e, traverse cette lumiere 34. Des moyens de rappel 
elastiques (non repr6sentes) sont agences de maniere a 
solliciter I'element de charniere 20 transversalement vers 
Pexterieur, de telle sorte que la tige 32 d'articulation soit re9ue 
a Tune des extremites de la lumiere 34, tout au moins lorsque 

25 le levier 16 est dans une position de repos illustree a la figure 

1. ! 

Lorsque I'utilisateur agrippe le levier 16 par la surface 
de prehension 30, et qu'il I'am^ne transversalement vers 
I'exterieur, il provoque done une rotation du levier 16 jusqu'a ■ 
30 sa position d'ouverture illustree a la figure 2. L'eiement de 
charniere 20 du levier 16 effectue done alors un simple 

! 
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mouvement de rotation autour de "la tige d'articulation 32 d'axe 
A1. 

Au contraire, lorsque, a partir de la position de repos, 
I'utilisateur appuie transversalement de Texterieur vers 
5 I'interieur sur I'extremite avant 18 du levier 16, I'element de 
charniere 20, et done I'extremite avant 18 du levier 16, sont 
susceptibles de se d6placer transversalement vers I'interieur, 
un jeu ad6quat etant pr6vu entre I'extremite avant 18 du levier 
16 et le panneau de carrosserie 12. Ce jeu peut d'ailleurs etre 

10 realise sous la forme d'un vide ou sous la forme d'un element 
d'etancheite compressible. 

De la sorte, le levier peut done etre amene jusqu'a une 
position illustr6e a la figure 3, ['element de charniere 20 
pouvant alors par exemple provoquer la commutation d'un 

15 commutateur 35, ce qui est illustre de manure schematique 
sur les figures. Le mouvement de I'element de charniere 20 est 
permis par la presence de la lumiere 34 dans laquelle se 
deplace la tige 32. 

En position de repos, on peut voir que I'extremite 

20 arrtere 24 du levier 16 est sensiblement en appui transversal 
vers I'interieur contre le panneau de carrosserie 12, eventuel- 
lement avec interposition entre les deux d'un element 
d'etancheite. De la sorte, dans le mouvement du levier 16 
entre sa position de repos et sa position de commutation, 

25 Textr6mit6 arriere 24 du levier 16 reste sensiblement immobile 
de telle sorte que ce mouvement peut etre assimile & un 
mouvement de rotation autour d'un axe parallele a I'axe A1, 
axe qui est determine par la g6ometrie des surfaces 
respectives d'appui de Textremite arriere 24 du levier 16 et du 

30 panneau 12. 

Un deuxteme mode de realisation de ['invention, dans 
leque! I'element de prehension est realise sous la forme d'une 
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palette 36, esj illustre sur les figures 4 a 6 dans lesquelles des 
' elements identiques ou similaires a ceux decrits precedem- 
ment sont designes par les memes chiffres de reference. 

Dans les poignees a palette, I'element de prehension 36 
5 presente sensiblement la forme d'une plaque 38 qui, en 
position de repos, s'etend sensiblement parallelement au 
panneau de carrosserie 12, a I'exterieur de celui-ci, de telle 
sorte qu'une face 40 de la plaque 38, tournee en direction du 
panneau de carrosserie 12, soit malgre tout accessible a 
10 l.'utilisateur afin qu'il puisse amener la palette 36 d'une position 
de repos illustree a la figure 4 a une position d'ouverture 
illustree a la figure 5. 

La palette 36 comporte par ailleurs au moins une patte 
d'accrochage 42 qui s'etend vers I'interieur de I'ouvrant au 
15 travers d'une ouverture 44 amenagee dans le panneau de 
carrosserie 12. De preference, la palette comporte deux pattes 
42 identiques qui sont decalees selon une direction 
perpendiculaire au plan des figures 4 a 6. Les pattes 42 
s'etendent depuis un bord superieur de la plaque 38 en 
20 reference a I'orientation des figures. Chaque patte 42 
comporte une premiere branche 46 qui s'etend 
transversalement vers I'interieur depuis le bord superieur de la 
plaque 38, une deuxieme branche 48 qui la prolonge 
verticalement vers le haut et une troisieme branche 50 qui 
25 prolonge la deuxieme transversalement vers I'exterieur. 

L'extremite libre de la troisieme branche 50 est articulee 
sur le support 14 autour d'un axe A3 qui, sur les figures 4 a 6, 
est sensiblement horizontal, parallele au plan general du 
panneau 12. Les pattes d'accrochage 42 presentent done, 
so dans un plan perpendiculaire a I'axe A3, la forme d'un U ouvert 
vers I'exterieur qui forme un degagement permettant d'amener 
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la palette 36 vers sa position d'o'uvertifre sans interferer avec 
le support 14. 

Pour son articulation sur le support 14, I'extremite libre 
du troisieme tron<?on 50 de chacune des pattes comporte une 
5 lumidre en arc de cercle 54 dans laquelle est regue une tige 
d'articulation 32 d'axe A3 solidaire du support 14. Des moyens 
de rappel elastiques 56 sollicitent les pattes 42 de telle sorte 
que, tant que la palette 36 est manoeuvree entre ses positions 
de repos et d'ouverture, la tige d'articulation 32 demeure a 

10 I'une des extremites de la lumiere 54 en arc de cercle. 

Par ailleurs, d'autres moyens de rappel elastiques (non 
repr6sentes) permettent de ramener la palette 36 vers sa 
position d'ouverture depuis sa position de repos. 

Comme on peut le voir sur les figures, les pattes 

15 d'accrochage 42 de la palette 36 pr6sentent par ailleurs au 
voisinage de I'intersection entre les deuxieme branche 48 et 
troisteme branche 50, un pion 58 qui s'etend verticalement 
vers le haut et qui est re?u dans une empreinte 60 dont la 
forme spherique est sensiblement compl6mentaire de celle de 

20 la tete du pion 58. L'empreinte 60 est form6e dans un retour 
transversal 62 du support 14 qui s'etend juste au-dessus du 
troisieme trongon 50 de la patte d'accrochage 42. Lorsque la 
palette 36 est amenee de sa position de repos a sa position 
d'ouverture, le pion 58 s'ecarte de I'empreinte 60, de telle 

25 sorte qu'il ne g§ne en rien le mouvement de la palette 36 et il 
ne revient au contact de I'empreinte 60 que lorsque la palette 
36 a atteint de nouveau sa position de repos. 

Au contraire, lorsque I'utilisateur tend a appuyer sur la 
plaque 38 de la palette 36 transversalement de Texterieur vers 

30 I'interieur, le pion 58 est en butee au fond de I'empreinte 60 et 
ces deux surfaces complementaires determinent un nouvel axe 
de rotation A4 de la palette 36 par rapport au support 14. Ce 
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second axe A4 est* parallele a I'axe A3 mais il est decale 
'transversalement vers I'interieur par rapport a celui-ci et le 
mouvement de rotation autour de I'axe A4 est permis grace a 
la presence de la lumiere 54 en arc de cercle qui est centree 

5 sur I'axe A4. 

Ainsi, par rotation autour du second axe A4, la palette 
36 est susceptible d'etre amenee vers une position de 
commutation illustr6e § la figure 6 dans laquelle on peut voir 
que Textr6mite libre de la troisieme branche 50 de la patte 42 

io s'est d6placee de manure a comprimer les moyens de rappel 
elastiques 56 et de telle sorte que la lumiere 54 s'est deplacee 
par rapport a la tige d'articulation 32 qui, elle, est fixe. 

Dans cette position de commutation, la palette 36 est 
susceptible de declencher un commutateur electrique 35 

15 illustre de maniere schematique sur les figures. 

Dans le premier type de poignee correspondant aux 
figures 1 et 3, on remarque que la surface de prehension 30 
est situee entre, d'une part, I'axe d'articulation A1 de I'element 
de prehension et, d'autre part, les moyens 26 par lesquels cet 

20 §l§ment de prehension agit sur la tringlerie de commande de la 
serrure. Au contraire, dans le deuxieme de poignSe illustre sur 
les figures 4 a 6, la tringlerie de commande de la serrure est 
reliee par exemple a une des pattes 42 d'accrochage de telle 
sorte, par rapport a I'axe de rotation A3 de I'el6ment de 

25 prehension 36, la surface de prehension 40 se situe a une 
extremite libre de la palette 36. 

Ainsi, en pr6voyant que Telement de prehension decrive 
des trajectoires diff6rentes suivant que son mouvement 
correspond a une manoeuvre de verrouillage ou de 

30 deverrouillage, on peut definir une position intermediaire de 
repos qui est stable. Les deux mouvements etant parfaitement 
decouples, il n'y a aucun risque que I'un des mouvements se 
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declenche accidentellement lorsque- I'utilisateur souhaite 
manipuler I'element de prehension selon I'autre mouve'ment. 

De plus, etant donne que la course necessaire pour 
effecteur la commutation est tr6s faible la poignee selon 

5 Tinvention permet que le second axe de rotation de I'element 
de prehension soit defini de maniere trSs simple par des 
surfaces complementaires en appui Tune centre Tautre, sans 
qu'il soit necessaire de faire appel a une "veritable" 
articulation p^nalisante a la fois en termes de cout de 

10 fabrication et en termes de temps de montage. 
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RFVEN PI CATIONS 

1. Poignee d'ouvrant de vehicule automobile, du type 
comportant un element de prehension (16, 36) qui s'etend du 

5 cote externe d'un panneau de carrosserie (12) et qui est 
articule sur un support de poignee (14), autour d'un premier 
axe (A1, A3), de maniere & pivoter vers I'exterieur entre une 
position de repos et une position d'ouverture dans laquelle il 
commande I'ouverture d'une serrure de I'ouvrant, 

io caracterisee en ce que ('element de prehension est 

susceptible d'etre d§place en rotation de Texterieur vers 
I'interieur, sensiblement autour d'un second axe de rotation 
(A4), depuis sa position de repos jusqu'a une position de 
commutation dans laquelle il actionne un organe de 

15 commutation (35), et en ce qu'il est prevu des moyens de 
rappel elastique qui tendent & ramener I'element de prehension 
(36) de sa position de commutation vers sa position de repos. 

2. Poignee selon la revendication 1, caracterisee en ce 
que le second axe de pivotement de I'element de prehension 

20 est defini par la cooperation d'une surface (24, 58) de 
I'element de prehension (16, 36) avec une surface complemen- 
taire fixe (12, 60), les deux surfaces etant en appui I'une 
contre I'autre lorsque I'element de prehension (16, 36) est en 
position de repos. 

25 3. Poignee d'ouvrant de vehicule automobile selon Tune 

quelconque des revendications precedentes, caracterisee en 
ce que I'element de prehension est un levier (16) qui est 
articule sur le support entre ses positions de repos et 
d'ouverture par une premiere extremite d'articulation (18), sa 

30 seconde extremite oppos6e (24, 26) commandant I'ouverture 
de la serrure, et en ce que la premiere extremite (18) du levier 
(16) est susceptible d'etre deplac£e transversalement vers 
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I'interieur, par pivotement du levier (18) sensiblement autour 
d'un axe situe 3 proximite de I'extremite opposee (24), depuis 
une position de repos, vers laquelle elle est rappelee 
elastiquement, jusqu'a une position d'actionnement dans 
5 laquelle elle actionne un organe de commutation (35). 

4. Poignee selon la revendication 2, caracterisee en ce 
que I'element de prehension comporte une palette externe (36) 
et au moins une patte d'accrochage (42) qui s'etend a 
Tinterieur de I'ouvrant au travers d'un orifice (44) 

10 correspondant du panneau de carrosserie (12) et qui est 
articulee sur le support (14), et en ce que la patte 
d'accrochage (42) comporte une surface d f appui (58) qui, 
lorsque la palette (36) est en position de repos, est en appui 
contre une surface complementaire (60) du support de poignee 

15 (14). 

5. Poignee selon la revendication 4, caracterisee en ce 
que la surface d'appui de la patte d'accrochage (42) est 
formee par un bossage (58) ,qui coopere avec un creux 
complementaire (60) du support (12) pour definir le second axe 

20 d'articulation (A4). 

6. Poignee selon la revendication 5, caracterisee en ce 
que la patte d'accrochage (42) est articulee sur le support (14) 
par une extr6mite (50) oppos6e £ la palette (38) et en ce que, 
le long de la patte d'accrochage (42), la surface d'appui (58) 

25 est agencee entre la palette (38) et I'extremite d'articulation 
(50). 

7. Poignee selon Tune quelconque des revendications 4 
a 6, caracterisee en ce que la palette (36) comporte au moins 
deux pattes d'accrochage (42) paralleles. 

30 8. Poignee selon Tune quelconque des revendications 

precedentes, caracterisee en ce que le support de poignee 
(14) comporte une tige d'articulation (32) dont I'axe coincide 
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avec le premier axe (A1, A3) de rotation de I'element de 

CI * 

"prehension (16) et qui est recue dans une lumiere (34) formee 
dans I'element de prehension (16). 
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